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AVVIKSMALING FOR FOLLDAL VERK A/S

MALING AV BORVIFTE 22

Avviksmidlingene er utfgrt med Eastman Multiple Shot Survey
instrument type DT. Med dette instrumentet bestemmes hullets
retning i hvert mdlepunkt ved hjelp av et kompass og fallet ved

hijelp av et klinometer.

Det er malt for hver 5. m langs hullbanen.

I tabells form er avviksvinkelen i hvert mdlepunkt forskjellen
mellom avviksvinkelen i to etterfglgende malepunkter, avviket i
akseretningene og totalavviket . fgrt opp. Planlagt retning og
fall er ogsd fgrt opp. Totalavviket er her lengden av vektoren fra
hullbunnen siik det er planlagt. En stor del av totalavviket
skyldes utsettingsfeil. ) .

Avviket i1 bunnen av hullene er fgrt opp i tabell 1.

P4 grunnlag av en referanse retning, er de mdlte retningene over-
fogrt til det aktuelle koordinatsystem.

For & komme over i dette systemet er det innfgrt en addisjons-
konstant. (215.600).

I tabells form er for hvert malepunkt, maledataene og de beregnede

koordinatene i det aktuelle system oppsatt.

Hullbanen er opptegnet i projeksjonene x-y, x-z, y-~2zZ.



Tabell 1. Avviket i bunnen av hullene.

Bh Dyp Ax Ay Az Totalavvik
1 14,5 1,0 ~0,1 0,8 1,25
2 13,3 0,8 0,2 0,6 1,05
3 10,1 1,1 0,2 0,5 1,25
4 10,0 1,0 0,1 0,2 1,0
5 10,2 -0,3 1,4 0,4 1,5
6 10,3 -0,4 0,6 0,4 0,9
7 10,5 -0,6 0,3 0,7 1,0
8 10,7 -1,0 -0,7 0,8 1,5
9 10,3 0,0 0,4 -0,2 0,4

10 10,4 0,1 0,6 -0,0 0,6

11 10,7 0,1 0,5 -0,1 0,5

12 10,9 0,0 0,2 -0,1 0,2

13 10,3 -0,6 0,6 0,6 1,1

14 10,0 0,0 0,3 -0,3 0,4
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