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Sammendrag:
Lineamenter er tolket fra LANDSAT-bilder og topografiske
kart i et omrdde som dekker mégtéparten av Finnmark.,.
EDB=programmer for videre behandling av lineamentene er
utviklet p& NGU§S HP-3000 anlegg, bl.a. digifaliserings—
programmer, statistikkprogrammer , plotteprogram og
griddeprogram,.
For Finnmarkvidda og Servarangeromra&det er de enkelte
lineamenthovedretninger griddet og presentert som kon-
turkart. I denne form er lineamentdata lett korrellerbare

med andre geodata, bade manuelt og digitalt.

Lineaments

Geology

Ved referanse til rapporten cppgis forfatter, tittel og rapportnr.
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I juli 1672 ble jordressurs—satelitten ERTS-1, senere omdspt til

LANDSAT 1, skutt cpp, oo den gjorde registreringer av jordoverflaten

fram til juli 1976. I januar 19275 ble LANDSAT 2 skutt opp, og den

er framdeles 1 funksjon. LANDSAT 3 ble skutt opp i 1978 og data

fr2 opotak over Necrage leses n3 ned i Kiruna (Sverige) og Fucini
{Italia).

Disse satelittene som sirkler rundt jorden i en hgyde av ca. 900
km, har en seclsynkron bane som konvergerer nart polene. Dette

gigr at omr8der p% hgge breddegrader vil bli oftere dekket av
opptak.lopr til @0 arader nord og syd) LANDSAT sirkler jorden

14 garger pr dag, o6 vil passere over samme punkt p8 jordoverflaten
til sarmme lckale tid hver 18. dag. (NASA-Data wusers handbook)

Av utstyret corbord er den 4-%kanals multispektrale scanneren (MSS)
viktigst., I tillegg finnes 3 TV-kameraer (RBV) for henholdsvis
grent, redt oc nar infrarcdt bplgeomr&de. MSS har en oppldsning
P8 7%x7¢ r cog fra et slikt omri8de (pixel) registreres verdien av
det reflekterte synlige eller infrargde lys som s& gjgres om til
et heltall mellom § og 62. (pixelverdi)

LANMDSAT ojer er kontinuerlig avspkning av jordoverflaten langs
er 185 kr hred stripe som 38r fra nord mot syd med en vinkel p3
ca % arader mec lenodasirklene (vestlig bevegelse). Disse
stripene deles opp 1 rammer p3d 185x135 km og kalles for LANDSAT-
bilder.

De multispektrzle bildene fra LANDSAT fikk snart et stort antall
brukere. Szrlig innenfor geologien vakte de stor interesse pga.

de manoce, ukjente linjestrukturer av utstrekning inntil flare
hundre km som kunnes sees p? dem. Mange av de f¢rste arteidene sonm
ble gjort p8% grunnlag av LANDSAT-data, var derfor Llineamentstudier.

B8ildens scm er brukt i denne analysen er tatt av LANDSAT 1 i
Lgpet av 1672 og 1973. Fplgende bilder fra Finnmark er benyttet.
{se fig. 1) Standard sort/hvitt kopier i mi3lestokk 1 : 250 000 er
brukt.

1G0¢6-0%424 Raipas

12321-095435 Hammerfest
1362-09255 Kirkenes

1365-09311 VYarangerhalvgya
1365-09430 Xautokesino/Karasjok
1365-09424 ©®orsanger/Tanafjord

Kanal 5 (rzdt bglgeomride) er best egnet, men kanal 7 (nar infrargdt)
er casf® brukt som supplement. Dette er nos avhengig av hvilke trekk
som forsterker Lineamentene. F.eks vil kanal 7, som skiller godt
mellor vann (fuktichet) og vegetasjon, framheve lineamenter son
dannes av vann p8 linje eller avliange vann. For § forsterke

Linezre trekk p3 bildene or o0gs& brukt et Ronchi gitter. (Pohn

1870)
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Linsament ketyr i
LANDSAT-bilde. BS
De kzn skyldes m

ammenheng et Llinjeformet trekk p3 et
2 og krumme lineamenter har interesse.

2 Llige ting; sprekker, forkastninger,
overskyvninger, bherg renser, foldninager, glacial z2ktivitet,
vecgetzsjon eller menneskel ‘aktivitet. Med andre cord kan de skyldes
b8de strukturer i overflaten og strukturer som strekker sesg dypt
ned 1 jordskorpen.

St¢grst interesse har de lLineamenter som skyldes sprekker,
forkastninager og knusningssoner (bruddstrukturer) med en dyper=
utstrekning de disse kan ha vzrt tilfgrselskanal for hydrotermsle
lgsninger elier p& annsn mite pdvirket den geologiske historie.
Lance linezmenter er her de mest interessante da de sannsynligvis
ogs® er de sonm har dypest utstrekning.

Selve tolknincern av linzamenter er subjektiv og krever en del
gvelse for 2 kunne se svake lineamanter. Nye tolkninger vil fgre
til 2t ran ser nye ting og oversar noen av de gamle. Ideelt

sett turde derfor flers personer samarbeide om tolkningen for 3
eliminere feil. Ved hjelp av et Ronchi gitter vil svake Lineament-
ratninger som ellers Llir overskygget av kraftigere retninger,
kurne sees.

Lineamentene tegnes inn np% en tracing over LANDSAT-bildene.

I fgrste comganc er de ikke forsgkt klassifisert, unntatt de som
ekylcdes drumliner og 2nnen glacial aktivitet. Sarlig pd
Finnmarksvidda opptrer drumliner i store svermer som tydelig sees
scm linezre elementer p3 LANDSAT-bilder.

Linearentene i de omrider der det eksisterer berggrunnsgeologiske
kart er korrellert med disse. F3 av Llineamentene ser ut til 3 skyldes
bergartsgrenser. Sprekker og forkastninger som er inntegnet p38

disse kartene kan ofte sees p% LANDSAT-bildene som Lineamenter.
Lineamentene e&r ogsi korrellert med aeromagnetiske kart i

m8lesteokken 1:250 000, men ikke systematisk. Xontroll med
tonogarafiske kart 1 malestokk 1:50 000 viser at de fleste Lineamenter
vises ved sgkk i landskapet. En del lineamenter er ogsi kun tatt

fra tepoorafiske kart.

VYed 2 tolke Llineamenter fra 1:50 000 topografiske kart vil det

sor r& 1:1 mill. LANDSAT-bilder ser ut som et tydelig linea-

ment spalte cpp i flere deler og kanskje ogs8 i flere parallelle
lineamenter. Denne forskjellen ser vi ogsd mellom LANDSAT-

tilder i 1:250 000 o0g 1:1 mill.

Et spesielt tr=kk ved Finnmarks geografi er de store fjordene.

Hvez skyldes de? Kan de tolkes som lineamenter, eller har de

en nere kempleks bakgrunn.

Undersekelser 1 Sognefjord-omtidet (T.Nilsen 1973) viser at tre
tzrtizre hcvedsprexkeretninger betinger fjorddannelsen i omr8det,

rmed unntak av de store gst-vest orienterte fjordene som antaes

g skyldes eldre strukturelle trender. Topografien er ogs§ delvis
sterkere kentrollert av disse sprekkeretningene enn av lagdeling
og forkastninger. Sprekkene er som regel nesten vertikale og med
ttstrekning opptil flere km. En mulighet man bpr ha for seq er

at steérre topcorafiske trekk som fjorder ogq daler kan vzre et
resultat av flere nzrliggende sprekkeretainger som i tur "fanger"
cep deler eller fjorden.
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Picitaliserincsprogaram {(se hilag I)

DIGLIN brukes til digitalisering av lineamenter. Programnmet er
skrevet 3 BASIC og kjgres fra en grafisk skjernterminal
Tektrenix 4054 koblet sammen med et digitaliseringsbord 4956.
(se Tektronix 4956, Operators Manual)

Linearentene digitaliseres som rette linjer, og krumme Llinea-
menter deles cop 1 flere segmenter. Ved digitaliseringen brukes
et tridkors scm stilles over det punkt vi gnsker & koordinat-
feste. Fgrste koordinatpar p2 et Linsament f3r en spesiell
identifikasjon ved a2t vi trykker p8 en bestemt tast p& trid-
korset.

Frogremmet er beregnet for fulle UTHM-koordinater. Antall fast-
punkter scr gies inn m8 vare 2 eller mer. Er antallet mer enn

?2 bruker programmet minste kvadraters metode for & tilpasse det
btest egnete koordinatsystem slik at skjevheter i kartgrunnlaget
elirineres.

Catzene scm lingcer som x~- og y-kocordinater og en identifikasjon
overferes s2 fra bindkassetten pd 4054 til en fil p8& HP-3000

vha FTAPE. Programmet LINER gjgr s§ dataene om til en lesbar fil
for HIST oc LINPLOY., Lengde og retning for hvert Lineament be~-
recnes. Vinkelkorreksjoner for lineamenter som ligger langt

urnz sentralmeredienen i UTM-sonen gjgres. UTM-sone og gruppenr.
spesifiseres for Lineamentene p8 den fila LINER behandler,

dvs. 2%t Llineamentene m8 tilhgre samme UTM-sone o3 ha samme gr.nr.

Histeograrprogrzm  (se2 bilag II)

——— T —— - ————

HIST leser inn gruppenr, lengde, retning og koordinater for
hvert lineament. Ut fra hva vi spesifiserer for gruppenr,
lencde og deleomride bprpﬂner s2 programmet to retnings-
hkistecgrarrer for omri3det, ot retning-frekvens og et retning-
lerncde histecaram. ketningene er gruppert i intervaller p8 1 .
MEr s2 histogrammet skal tegnes ut kan vi spesifisere at til
khvert intervaell p& 1 skal ogs@ alle retninger innenfor en
sektor p% x crader regnes med.

Med denne metoden (flytende middel) vil kurven bli

glattet o¢ usikkerheter i retninger utjevnet. Sektorer p§
5-10 er funnet best egnet, dvs at det tallet vi taster inn

for interpgclasjon er 2-5.

BEZde rosediagrammet og histogrammet (fig.5) skaleres autcmatisk
stlik at sterste verdi utnytter diagrammet maksimalt. Under
c¢iagrammet skrives fglgende verdier ut: Ant./ant. km linea-
menter 1 hlstogrammet, ant./ant. km Lineamenter i stgrste
sekteor cg sektorbredden.

I denns rapporten er utelukkende brukt retnings-lengde histo~-
grammer (veide histogrammer) og sektorbredder pg%2 7 og 11 er
mest brukt.



Fleotteorogranm  (se bilag III)

LINFLOT btrukes til 4 plotte ut lineamenter (og kartgrunnlag)
samt til & gridde Linsamenter. Ut fra hva vi spesifiserer for
grugpenr, lencde, sektor og delomr2de, leser programmet inn
linezamentenre fra datafila og tegner dem ut som et Llineament-
kart eller et lineamenttetthetskart p8 Calcomp eller Tektronix,
eller leser griddete lineamenter ut pd en ny datafil for senere
kenturering.

Ved qgriddirg av lineamenter vil nedre venstre hj¢rne i del-
omridet brukes som utaangsnunkt for et rutenett med celle=~
stgrrelse X*¥ km, I hvert knutepunkt vil ant. km Llineamenter
innenfeor er sirkel med radius Y km (interpolasjonsradius) telles
med. ¥atrisen har max 100x100 punkt (heltall).

Hvis cridmatrisa skal tegnes ut direkte pd skjermen multipli-
seres cdateverdiense med 10 slik at enheten blir 100m. Data-
verdier sterre enn 0.9 km/km skrives ut som *,

Skal cridmatrisa skrives ut p8 en fil, multipliseres data-
verdiene med 100 slik 2t enheten blir 10 m. P8 hver rekord
Lacres x- cg y-koordinat ng dataverdi (heltall).

I denre rapporten er brukt cellestgrrelser pd8 2-4 km og inter-
pclasjonsradiuser p% Z-6 km. Dette er noe avhengig av dataene
cg den rmincte cellestgrrelsen ble funnet hensiktsmessig i S¢r-—
varangeronr2det hvor lineamentene overveiende er kortere

enr f.eks p% Firnmarksvidda.

¥ontureringsprogran

KCONTUR er skrevet av Geir Strand ved NGU for konturering

av geokjemiske data, og utfgrer b3de aridding og konturering

2v dateverdiene., For konturering av allerede griddete data

m8& man oprgi en ca2llestprrelse son er mindre enn celle-
stgrrelsen fraz LINPLOT. Datzene vil da ikke forandres av XONTUR.

Fic.32 omfatter 152% lineamenter fra Finnmark med unntak av Sgr-
varzangercnrédet som er behandlat for seg (se fig.10a/b) og endel
orr8der 1 vest som har d8rlig dekning av LANDSAT-bilder. Legg
merke il veriasjonene 7 linsamenttettheten. Porsangerhalvsyas
store tetthet skyldes god kvalitet pd Landsat-bildet. Legg

cgs? merke til den lavere tettheten langs fjellkjederanden.

Ta markerte hovedr:
retning oo en -
diffus.

tninger skiller seg ut (fig.3b), en £-V
>S4 retning, mens en NEZ-SV retning er mere
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- er sett nzrmere pid to delomr8Sder. Det fgrste omrldet
cmfatter hovedsaklia Finnmarksvidda (fig.4). Hovedretningene i
dette omr8det (fig.5) =r de samme som for fig.3a, bare mere
markert. tf9de resediagranmat og histogrammet er tatt med i
fig.5 for lettere & vurdere forskjellen i de to diagramtypene.
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Ut fra fig.5 er de tre hovedretningene 40- 60 4, 70-65°% 0g
140-160°F nlukket ut. For hovedretning 70-95°d er

samtlige Llineamenter plottet ut (fig.éal). Disse lineamentene
er vicere griddet i et nett pi 4x4 km med interpolasjonsradius
6 km cg resultatet sees 1 fig.éb. Lineamentene er nd brakt over
i digitel forr, spgrsmilet er hvilke cellestprrelser og inter-
pclasjonsradiuser som ¢gir det beste bilde. Til dette form3l er
det enkle sifferkartet (fig.6b) en rask metode for & bestemme
de *estﬂ pzrametrane,

¥jeringen av kentureringsprogrammet ar tildels en meget tid-
krevende coppgave, oa ikke esgnet i den interaktive kjeringen

av HIST cg LINPLOT. Fig.7-9 viser sltuttproduktene som er
kenturkart over hver av de tre hovedretningene. Cellestgrralse
4x& Y¥m oc interpolasjonsradius & kmer bruk for alle tre
retninoer.

S¢rvaranceromrfdet er behandlet spesielt fordi dataene er tatt
ut p2 en annen mi3te, Lineamentene i dette omré&det er tatt delvis
frz LANDSET-bilder og delvis fra topografiske kart i 1:50 000.

I teage tilfeller 2r de f¢rt over pd 1: 50 000 kart og digi-
talisert derfra. Lengden p2 lineamentene er for det meste

mindre enn p8 finnmarksvidda, noe som kan skyldes miten
lirearentene er tatt ut pi. Hovedretningene (fig.10b) skiller
seq ccosd fra Finnmarkviddas. De to mest markerte retninger er

en Nf-SV retning og en NV-SH retning. £n NN&-SSV retning er

casé tydelig, men mindre utbredt.

Hver av hovedretningene 20-50°%, 125-155°% og 155-17570 er
cridcdet med cellestarrelse 2x2 km 09 interpolasjonsradius 4 km.
Der rindre cellestgrrelsen (sammenlignet med Finnmarkvidda)

gjgr at vi f&r stgrre maksverdier samt at bildet blir nere
kupert (fic.11-132)

Et annet delomr2de kalt Hammerfest (fig.14) er tatt med for §
vise forskjellen i Llineamentmenstrene i prekambriske omr8der og
i kaledonske omr%der. De fleste retninger Ligger mellom 40-100°0
men retning 1640-160°% er oas 5 ganske markert.

Lireamenter fra mesteparten av Finnmark Lligger n3 lagret pd
en datafil p8 HP-3000 anleaget, o0g kan enkelt gjéres om til
griddet form. Etterhvert som andre geodata fra Finnmark blir
szmmenstilt vil det vzre aktuelt 3 gjgre korrellasjoner med
me2 disse for & finne betydningen av lineamentdata.

Te mecet zktuelle omrider or Finnmarkvidda og Sérvaranger
der de konturerte lineamentdata viser interessante mgnstre.

Trondheim nov.1980



Fige 1

LANDSAT-1 hilder som dekker
Finnmarke.

Heltrukket strek markerer de
hilder som finnes pd magnet-
pand p& NGU.

1363-09311 §




PROGRAMPAKKE FOR DIGITAL
BEHANDLING AV LINEARE STRUKTURER.

Program DIGLIN (Tektronix 4054 og 4956)
Digitalisering av lineamenter ved at

endepunktene koordinatbestemmes.

PTAPE
Dataoverfdring fra Tek 4054 til HP-3000.

Program LINER

Spesifiser: UTM—-sone og grenrTe.
Lager en datafil leshbar for HIST og LINPLOTY.

Program HIST (Tektronix/Calcaomp)

Spesifiser: Delomré&de, grenre., lineament-—
lengde,

Velg: Veiet/uveiet rosediagram/histogram.

Program LINBLOT (Tektronix/Calcomp)

Spesifiser: Delomr&de, gre.nr., lineament-
lengde, sektor, m&lestokk.
A

Velg: Lineamentkart, lineamenttetthetskart.

konturkart,

KONTUR (Calcomp)
Konturerer gridfila fra LINPLOT

Figs. 2




MALESTOKK 1 : 2 mill

\3u°mi

Fig. 3a

Lineamentkart over Finnmark (+Spr-
varanger). 1528 lineamenter.

12188 km lineamenter.

Fig. 3b

Veiet lineamentsretning diagram.
Hvert plottepunkt omfatter en

sektor pd +3°.
Storste sektor har: 1225 km lineamenter
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MALESTOKK 1 :

12 mill

Fige 4

Samtlige lineamenter innenfor delomrade Finnmarks-

vidda plottet ut sammen med digitalisert kartgrunn-
lag p& Calcaomp plotter.

360 lineamenter. 3184 km lineamenter.
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Fig. 5.

Rosediagram og histogram over veide lineamentretninger fra

fig.4s I hvert plottepunkt er en sektor p& £3° tatt med.

Diagrammene er tegnet ut pa& Tektronix 4010 grafisk skjerm.
Storste sektor har: 398 km lineamenter.
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Lineamentedrinnenfor sektaoren 40-60°0 er griddet i et nett pd
Lx4 km med interpolasjonsradius 6 km., Gridverdiene som er ant km
lineamenter/km er s& konturert vha NGUs kontureringsprogram.

Ekvidistanse: g,1 km/knfs Maksverdi: 0.7 km/kef. ”
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0.000
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10-95°

R FRQ FINNMARKSVIDOA

LINEAMENTE

x=520,.3.

(27890 Ci7 +
LS TTE R §

Fig. B
Lineamenter innenfor sektoren 70-95°@ er griddet i et nett pd

LxL4 km med interpolasjonsradius 6 kme Gridverdiene som er ant.
km lineamenter/knﬁer 584 konturert vha NGUs kontureringsprogram.

Ekvidistanse: 0.1 km/kms Maksverdi: 0.85 km/km-
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140-160°
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Fig. 9

Lineamenter innenfor sektoren 140-160°0 griddet i et nett pa
Lx4 km med interpolasjonradius 6km. Gridverdiene er sa
konturert vha NGUS kontureringsprogram.

a 2
Ekvidistanse: 0.1 km lineamenter/km.Maksverdi: 0,53 km/km.,
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MALESTOKK 1 : 600 0G0

Fig. 10a

Samtlige lineamenter innenfor delomrade
Sprvaranger plottet pa Calcomp sammen
med digitaliserte kartkonturer.

Ant, lineamenter:788

Ant., km lineamenter: 1905 km.

Rosediagram over veide lineamentretninger.

Hvert plottepunkt aomfatter en sektor pa
+ 3°, Stgrste sektor har: 178 km lineamenter.
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MALESTOKK 1

Fig. 11

Lineamenter innenfor sektoren ZD-SUDWQriddet i et nett pa

2x2 km med interpolasjonsradius &4 km. Gridverdiene er s&
konturert vha NGU‘'s kontureringsprogram.
Exvidistanse: 0.2 km lineamenter/kme

Maksverdi: 2.1 km/kms
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Fig. 12

Lineamenter innenfor sektoren 125-=-155°0 griddet 1 et nett

p& 2x2 km med interpolasjonsradius 4 km, Gridverdiene er

s& kaonturert vha NGU's kontureringsprogram.

Ekvidistanse: 0.2 km lineamenter/kms
Maksverdi: 265 km/km?
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Fige. 13
Lineamenter innenfor sektoren 155-175°@ griddet i et nett
pa 2x2 km med interpolasjonsradius 4 km. Gridverdiene er

gd konturerte vha NGU's kontureringsprogram,.

Ekvidistanse: 0.2 km lineamenter/kms

Maksverdi: 1.1 km/kms
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\25"%

a
T e 13 . :
Samtlige lineamenter innenfor delomrade
Hammerfest tegnet ut pd& Tektronix 4010.

(NB: Ulik malestokk i x- og y-retning)

Veiet retningsdiagram over samme aomrade.
666 lineamenters: 4914 km lineamenter
Stprste sektor har: 430 km lineamenter.



BILAG I

* %k k% kkk
ferklarince til bruken av digitaliseringssystemet.

FIND N

EUN
Frogrammet som Lligger n8 fil nr N hentes inn fra b&ndkassetten
ce startes oDl

DICITALISERING AV LINEAMENTER.

—— v A R e R S — A - T A e e s

CFFETI FILNF FOR LAGRING AV DATAERE

Lerre filen mé& vare opprettet fgr nrogrammst startes opp.

MPax 1200 punkt kan koordinatfestes pr fil. Bruk FIN<KN> og MARK
1,20000 for 8 opprette datafil N.

HYCE MANGE FASTPUNKTER

FProgrammet kan bruke et vilk3rlig =ntall fastpunkter. £r antallet
starre enn 2 vil programmet bruke minste kvadraters metode for 3§
tilordne det best egnete koordinatsystem.

DIGITALISER FASTPUNKT N

—— i ———— ——_— v —— ——— i ——

Trykk p8& tradkorset over Tastpunkt N.

Eruk fulle UTH-koordinater med en =sller to decimaler etter km..

DIGITALISEF VINDUET VYED DIGITALISERINGEN.

Ngdvendic for 2 f2 tegnet Llineamentene ut p8 skjermen samtidig
med digitaliseringen,

MEDPE VENSTRE HJZBNE.

Trykk p8 tr2dkorset.

CVRE HIPYRE HJEBME

Trykk pg% tridkorset iajen.

STAKT DIGITALISERINGEN.

—— - ——— i — - ——— —— —— S - oo A=

Stezrten pE et nytt Lineament markeres ved § trykke p8 tast nr 3,
ellers brukes tast Z. Digitaliseringen avsluttes ved 4 trykke p3
tast 1.



BILAG II

* ok kK kk k¥
Ferklaring til dialogen 1 HIS

- - —— . —am - -

Fil hvor Llineamentene ligoer lagret.

++4+ MIMSTE LENGDE PR LINEAMENTENE

- e e . N T v WL A e e A -

'inste lengde p3 de lineamenter som taes med 1 histogrammet.

- . i —— . T — -

+++ HYTILKE GRUFPER TAES MED

+++ GRUPFE NR:

Vi spesifiserer har de(t) gruppe-nr vi gnsker. {(mz2ks 10)
Spersmilet gjentaes inntil vi svarer 0.

. o A . . W W S S N - — - -

Vil vi spesielt se pd et rektangulart omr8de svarer vi JA. Neste
spersr3l bBlir da.

+++ X=FAX,Y=MAY,UTNM-SONE:

¥cordiratene leses inn i fritt format.

+++ X-MIN,Y-MIN, UTH-SONE:

Samme her.

+++ TAST INN VESTLIGSTE UTM-SONE
Kcordinater fra

¢ gere soner transformeres til denne sonens
UT¥=-nett. {(Hvis d

omride ikke er spesifisert)

+++ HYCOR MANGE GRADERS INTERPOLASJON

i —— . —————————————— - - - ———

Angir hvor stert intervall (+/- x grader) som skal regnes til
hvert olecttepunkt p2 histogrammet.

== SKFEIVEFIL=VINKEL
Fil for lacrinc av histogrammet. Opprettes fogr kjegring vha.
BUTLD <fil>;REC=-10,,F,ASCII;DISC=200

F2 en post Lliogoer nedre gruppegrense (inndeling til 180 grader),
antall lincamenter i1 denne gruppen og antall km lineamenter.
{ferrat 213,140

Erocrammet skriver s2 ut sndel maksverdier fra histogrammet.



== ANTALL LINEAMENTER: xx/yy

- ————————_ - o

Ferste tallet angir antall linsamenter som er med i histogramnmet,
anrdre tallet antall lineamanter pd filen.

+++ FOSEDTAGRAN ELLER HISTOGRAM

A —— - —— T ————

Sver 1 eller 2

+++ ANT/ANT K¥ LINEAMENTER MOT RETNING.

- —— A~ ———— i — — — - ——— W — - ——————

Svar 1 eller 72 etter hva du vil ha plottet langs y-aksen.

+++ PLOT FE DEV.NR:

Svar 20 hvis plottet skal tegnes ut p8 en Tektronix grafisk
skjerm. Sver 13 hvis plottet skal ut p3 Calcomp plotteren. Vi
fSr de spérsm?l om:

- —— ———— — - T ————__e

Faktor=1 gir plett av samme stgrrelse som pd Tektronix 4010.
Faktor=0.5 qgir hatv storrelse.



BILAG III

ok khkkkkkk
Forklaring til dialogen i LINPLOT.

:RUN LINFLOT

Freogrezmmet startes opp.

KARTKONTURFIL :

Fil hvor digitaliserte kartkonturer ligger lagret (format 2F6.1,12).
Trykk RETURNMN hvis kartkonturer ikke skal plottes.

LINEAYENTFIL =

Fil hvor Llineamenter semt deres gruppe-nr,lengde,retning 029 UTM-sone
licger lagret. Trykk RETURN hvis Lineamenter ikke skal plottes ut.

MIMSTE LENGDE FR LINEAMENTENE:

. - . - —— —

Minste lenade p8 de lineamenter som skal plottes ut. Reelt tall.

E¥T RETNING PLOTTES
SEKTOR=1, TO SEKTORER=2

S A ——— ———— - ——— - —— -

2
el
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———— o ————— - Y S A A W W W W W G A w -

BEare lineamenter dinnenfor den sektoren vi spesifiserer tegnes ut.

SXAL MCEN GRUPPER UTELATES

- - —— S W . A e v

Svarer vi JA blir neste spprsmél:

HVILXE GRUFPE-MNR TAES MED:
GRUPFE NF:

Def{t) gruppe-nr vi gnsker tastes inn. Spérsm8let gjentaes
inntil vi svarer 0. {(maks 10 arupper)

SKaL ET DEL-OMEEDE PLOTTES UT:

A - - - - . - . -

Tast FPETURN hvis du har definert del-omride tidligere.
Svarer vi J& blir neste spgrsmil:

X-MAY ,YMAX ,UT¥~-SONE

Kooerdinatene ¢g UT¥-scne Lleses inn i fritt format.

X=MIN, YMIN UTHN~SONE:

—— - ————— ———— " ——— - —

Samme her.

TAST INN VESTLIGST!

m
=
—
Hi
1
[72]
(w]
=z
m
.

Dette speérsm8l f2es hvis vi ikke har spesifisert et delomride.
Kgordinatene til eventuelle ¢gstligere soner beregnes ut fra den
oproitte sonen.



SKAL DU GRIDDE LINEAMENTENE:

Svarer du JA hlir de neste tre spgrsmil:

SKAL GRID-MATFISEN SKRIVES UT PE FIL:

Svar J& hvis du vil lagre qgriddet p8 en binar fil for senere
8 kjore kontureringsprogram pi den.

Grid-fila byaces ved: RBUILD <fil>;REC=6,;DISC=xxx

Dppgies i heles km. F&se at gridmatrisen ikke blir stgrre enn
100x1C0. Medre venstre hj¢grne i delomrédet danner utgangspunkt
for ¢griddingen.

INTERFPOLASJONSRADIYS:

o ———— - . —

Oprgies 1 hele km. Lineamenter som ligger

innerfor den cppgitte radius telles med 1 griddpunktet.

Antall ruter i x—= 0g y-retning skrives ut pd skjermen, det samne
antall km i x- og y-retning.

PLOTTING £® CPLCOMP EL. TEXTRONIX:

e ey ey et S . A e Y e ey A M mS VAR e s e e A W

Czlcorp=13 Tektronix=20
Svare du 13 vil neste spgrsm3l bli
SKALERINGSFAKTO

C.1 tilsvarer m8lestokk 1:1 mill, 0.2 tilsvarer 1:500 00C.

o)

START PLOTTET

T —— . -

Trykk p8 PLCT-tasten p& Calcomp-plotteren.



